%Coté TP Régime transitoire STS CPI

|- ETABLISSEMENT DU COURANT DANS L "INDUIT D 'UN MCC =
I

o
1-1 Schéma du montage :

Compléter le schéma pour relever
I'établissement (et I'extinction) du
courant i(t) dans I'induit du MCC.

(On peut aussi relever simultanément la
tension aux bornes du MCC)

Dans cet essai le moteur ne tourne pas.

l'inducteur n'est pas alimenté

1-2 Expliquer le réle de la diode

1-3 Configuration de I'oscilloscope

Configurer I'oscilloscope en numérique et en maak(enregistreur) avec une base de temps de 10flvns
Pour que I'enregistrement soit continu, appuyesiplurs fois sur le bouton « pretrig » de sortelgueen haut
et a gauche de I'écran se déplace jusqu’a dispar&ibur démarrer I'enregistrement, appuyer suuk R,
méme chose pour l'arréter.

Régler le(s) zéro(s) des voies d’enregistremert lgsi calibres tensions pour visualiser le coumstjue
I'alimentation est reliée a I'induit.

Réaliser un premier enregistrement de I'établissgmhe courant lorsque l'interrupteur passe de duvéerme.

1-4 Enregistrement de I'établissement du courans$ danduit.

Dans I'essai précédent la base de temps est tamlgr Pour pouvoir la baisser, passer I'oscillos@pmode
SGL ; enregistrement d’un événement au déclenchied@m front montant. Dans ce mode, I'enregistretnen
débute lorsque la voie enregistrée passe au ddsswescertaine valeur de tension seuil, réglablaide du
potentiometre de réglage « level » ; ce niveauedd est visualisé sur la gauche de I'écran pasymbole de
front montant.

En ajustant au mieux la base de temps, le sediédienchement et la fonction « pretrig », réaldasieurs
essais : interrupteur ouvert, appui sur « RUN s petimeture de l'interrupteur. (position du « Trshgaut et a
gauche de I'écran conseillée a 25% du temps d’&strement).

Faire vérifier le réglage puis imprimer I'enregéstrent en faisant apparaitre les différents califesillo et
sonde de courant).

1-5 Exploitation

Déterminer la constante de tempde la bobine puis le temps de répon$85%).
Vérifier la valeur de i a I'instant
Connaissant la valeur de la résistance R de I'indéterminer la valeur de I'inductancgde I'induit.
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[I- EVOLUTION DE LA VITESSE D 'UN MCC POUR UN ECHELON DE TENSION

2-1 Schéma du montage °

. j ! T . capteur
Compléter le schéma pour releverla z7iwm variable A de vitesse
vitesse de rotation du MCC.(On peut

. . , . jusque Un
aussi relever simultanément la tension E

aux bornes du MCC). (Dynamo

. Lix 1y . tachymetrique)
On alimente déja 'inducteur ¢ puis on :
régle la tension d’induit pour obtenir une
vitesse de quelques centaines de tour/min
sans charge (la pointe d’intensité lors de la
mise sous tension de I'induit doit rester
acceptable)

2-2 Configuration de I'oscilloscope

Configurer I'oscilloscope en numérique et en maak(enregistreur) avec une base de temps supéréetd
ms/div. Pour que I'enregistrement soit continu,wy@p plusieurs fois sur le bouton « pretrig » deesque le T
en haut et a gauche de I'écran se déplace jusipparditre.

Régler le(s) zéro(s) des voies d’enregistremert lgsi calibres tensions pour visualiser la vitémsed'un
échelon de tension d’alimentation de I'induit.

2-3 Enregistrement de la vitesse lors de la mige sEnsion.

Faire vérifier le réglage puis imprimer I'enregéstrent en faisant apparaitre les différents califwesillo et
capteur de vitessg

2-4 Exploitation

A l'aide de l'oscillogramme, déterminer la valew ld vitesse du moteur en régime établi.
Déterminer la constante de tempsgorrespondante.

Comparer cette constante de temps a la constameengs électrique déterminée au 81.5

Etablir alors I'équation différentielle régissatdtdblissement de la vitesse de rotation en padant

Cem—G= J.dd—gt2 ou G représente le couple résistant global (Coupleedeg compris)

Cem =K®.i et U=E+R.i (Pourquoi peut-on négliger lenerL,.di/dt devant le reste ?)

A l'aide de la plaque signalétique, calculer leduid K.¢@ de cette MCC poug,iy
Connaissant R la résistance de I'induit, calcutedte de grandeur du moment d’inertie J de I'eridlem
mécanique ramené a I'arbre du moteur pour cet.essai

2-5 Arrét du moteur

Etablir 'équation différentielle régissant I'évdilon de la vitesse lors d’un arrét du moteur saite coupure de
I'alimentation. (partir des relations du 2-4 ma#d ce cas, i=0)

Donner alors I'expression de la vitesse de rotatighdans ce cas.

Justifier I'allure de n(t) en réalisant un essailaumachine.

Donner la valeur de la décélération (considéréstente) en rad/s .

Du point de vu électrique, existe-t-il un probleaeouper brutalement I'alimentation d’un dipéleuntif tel
gue l'induit d'un MCC ?
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